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WOS:000265143400011

e M. lvanescu, Nirvana Popescu, Decebal Popescu, M. Florescu, A Compliance Control
of a Hyperredundant Robot, Studies in Informatics and Control, vol.17, nr. 2, pag. 189
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4+ Proiecte internationale

Proiect de cercetare international nr. eCAESAR-118-220-2010-07-26-x, "eCAESAR
eSafe POC”, derulat 2010 cu Institutul Fokus, Berlin, Germania. Sursa de finantare:
Institutul Fraunhofer Berlin. Valoare proiect: 25 296 Euro. Director proiect: Decebal
Popescu (ECAESAR).

Proiect de cercetare international ,,e-CAESAR Trusted Safe”, derulat 2011, Institutul
Fokus, Berlin, Germania. Director proiect: Decebal Popescu (ECAESAR). Valoare
proiect: 25 000 Euro.

Proiect de cercetare international nr. eCAESAR-116-220-2009-07-01-x, “ Extension
EU Service Directive (EUSDRO)”, derulat 2009 cu Institutul Fokus, Berlin, Germania.
Valoare proiect: 34170 Euro. Director proiect: Decebal Popescu.

Proiect international cofinantat de UE, cod CIP-ICT PSP-2008-2 nr. 238935, “SPOCS-
Simple Procedures Online for Cross-border Services”. 2010-2012. Director proiect:
prof.dr. Pavel Nastase. Parteneri: ECAESAR si ICIL.

Proiect de cercetare international nr. eCAESAR-119-220-2010-09-01-x, “E-CAESAR
nPA Connector”, derulat 2010 cu Institutul Fokus, Berlin, Germania. Director proiect:
Nirvana Popescu. Sursa de finantare: Institutul Fraunhofer. Valoare: 21 605 Euro.

Proiect de cercetare international nr. eCAESAR-115-220-2009-07-01-x, “E-CAESAR
SETUP”, derulat 2009 cu Institutul Fokus, Berlin, Germania. Director proiect: Florin
Pop.



e Proiect de cercetare international nr. eCAESAR-117-220-2009-12-21-x, “E-CAESAR
PrO”, derulat decembrie 2009-iunie 2010 cu Institutul Fokus, Berlin, Germania.
Director proiect: Ciprian Dobre.

e Grant major de cercetare de tip D, Cod 50 / 40633 / 2000, 2001,2002.Centru
international de Master si Doctorat in domeniul robotilor mobili, beneficiar:
C.N.C.S.I.S. si BANCA MONDIALA (cu derulare pe 2 ani): 2000-2002.

+ Proiecte nationale

e Contract nr.130 / 29.07.2012, Program Parteneriate “High Performance Computing of
Personalized Cardio Component Models (HEART)”, 2012-2015. Director proiect:
Decebal Popescu.

e Contract nr. 259 CEEX/ 11.09.2006: “Controlul si integrarea tehnologica a
materialelor si structurilor inteligente (CITMSI)”, 2006-2009. Director proiect:
Decebal Popescu.

e Contract nr. 29 /29.07.2014, Program Parteneriate “ Sistem informatic bazat pe servicii
cloud, accesibile prin dispozitive mobile, pentru cresterea calitatii produselor si
dezvoltarea afacerilor fermelor agricole (CLUeFARM)”, 2014-2016. Director proiect:
Decebal Popescu. Sursa de finantare: UEFISCDI.

e Proiect nr.111/22.02.2013, cod SMIS 31446, "Dezvoltarea interoperabilitdtii bazelor de
date destinate IMM-uri”, 2013-2014, Director proiect: Decebal Popescu.

e Contract nr. 150/2012, Program Parteneriate - Competitia 2011:,,Intelligent Haptic
Robot Glove for the patients suffering a cerebrovascular accident (IHRG)”, 2012-2015.
Director proiect: prof. dr. ing. Nirvana Popescu. Sursa de finantare: UEFISCDI.

e Contract PN II, nr. D11 - 068 /18.09.2007: “Sisteme incorporate tip neuroproteza
pentru recuperarea persoanelor cu handicap neuromotor (SINPHA)”, 2007-2010.
Director proiect: prof.dr.ing. Nirvana Popescu. Sursa de finantare: CNMP.

e Proiect POS CCE nr. 154/323 cod SMIS — 4428, "Platforma de eLearning si curriculd
eContent pentru invatamdntul superior tehnic", proiect co-finantat prin Fondul
European de Dezvoltare Regionala, “Investitii pentru viitorul dumneavoastra”. Director

proiect: prof.dr.ing. Nicolae Tapus (UPB). Perioade de desfasurare: Octombrie 2010 -
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e Proiect PO-DCA cod SMIS 32612, “Pregatirea sistemului national de e-Administratie
n Romania”, proiect axa 1 - "Imbunatatiri de structura si proces ale managementului
ciclului de politici publice". Director proiect: prof.dr.ing. Adrian Curaj (UEFISCDI).
Perioada de desfasurare: 2013 - 2014.

e Proiect cod SMIS 31445 "Dezvoltarea PKI bridge”, 2013-2014. Director proiect:
Carmen Elian (MSI).

e Contract nr. 24 CEEX — 103/10/10/2005: ,,Partajarea resurselor de instruire §i de
cercetare”, 2005-2008.

e Contract nr. 35264 / 2001, Cod CNCSIS: 151, “Algoritmi si arhitecturi pentru ghidarea
robotilor mobili pe traiectorii cablate sau programate”, CNCSIS, 2001.

e Contract nr. 33451 / 2002, Cod CNCSIS: 11, ,,Planificarea traiectoriilor globale ale
robotilor mobili”’, CNCSIS, 2002.



e Contract de cercetare MEC, Nr. 501/2000, ,,Procesoare de criptare/decriptare a
informatiei realizate cu circuite cu structura programabila si reprogramabila”, Tema

Al6, 2000-2002



